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Disposition du clavier numérique Paramétres de visualisation Codes de défauts
Tension (V)

E-26  Défaut de communication

Jog (pas a pas) En mode Affichage, elle permet d'inverser le sens de marche ou 39 Longueur actuelle (m/cm/mm) -
d'exécuter la marche pas a pas (voir configuration du premier bit n Compteur interne E-30  Erreur de lecture-écriture EEPROM

Variateurs de vitesse

de la fonction F00.15) E-31 Déconnexion de la sonde de température

Courant Fréquence (H2) Code Description des paramétres d affichage Fonction Par défaut Code Description
Voyant mode Voyant marche arriére 0 Fréquence principale (0,01 Hz) F00.01/C-00 / RUN 51 E-1 Surintensité en accélération
Fréquence auxiliaire (0,01 Hz) F00.02 / C-01 / RUN 2 E-2 Surintensité en décélération
Voyant défaut Voyant marche avant 2 Consigne de fre’qugnce (0,01 Hz) F00.03/ C-02 / RUN 4 E3 Surintensité a vitesse constante
3 Fréquence de sortie (0,01 Hz) F00.04 / C-03 / RUN 5 B4 Surtension en accélération
4 Intensité de sortie (0,1 A) (= 11 kW affiche 0,01 A) F00.05/ C-04 / RUN 6 - PP
- ; E-5 Surtension en décélération
Affich: aLED > Tension de sortie (1 V) F00.06/C-05/RUN o E-6 Surtension a vitesse constante
ichage a Augmener 6 Tension du bus continu (0,1 V) F00.07 / C-00/ STOP 2 B ——
7 Vitesse du moteur (1 tr/min) F00.08 / C-01/ STOP 6 E7 S“rte”s'oﬁ alarret du moteur
- 8 Vitesse réelle du moteur F00.09 / C-02 / STOP 48 £-8  Sous-tension en marche
Menu/Quitter Muttifonction 9 Température du variateur (1 °C) F00.10/ C-03 / STOP 14 E-9 Protection contre les surcharges de la transmission
10 Temps de fonctionnement du process actuel (0,1 min) F00.11/C-04 / STOP 20 E-10  Protection contre les surcharges du moteur
Confirmation/Programmation 11 Temps de fonctionnement cumulé (1 h) F00.12 / C-05/ STOP 9 E-11  Protection contre les sous-charges du moteur
‘ » 12 Temps sous tension (1 h) E-12  Perte de phase dentrée
Modifier/supervision . - .
Dirninuer 13 Etat du variateur E-13  Perte de phase de sortie
Commande marche arriere/ o 14 I;tat des bornes d'entré§ E-14  Protection du module variateur
vitesse manuelle Arrét/Reéinitialisation 15 Etat des bornes de sortie E-15  Défaut d'isolement par rapport a la terre dans le moteur
20 Entrée analogique Al1 (aprés traitement) (0,01 V/0,01 mA) . - N
Marche - . - E-16  Défaut d'isolement par rapport a la terre
21 Entrée analogique Al2 (apres traitement) (0,01 V/0,01 mA) 17 surchauffed -
24 Sortie analogique AO1 (apres traitement) (0,017 V/0,01 mA) . u/rc auffe du variateur
T Touche Nom Description 25 Sortie analogique AO2 (apres traitement) (0,01 V/0,01 mA) E18 Defautexterne
Menu Elle permet d'ouvrir ou de quitter le menu des fonctions ou d'annu- 28 Fréquence dentrée, entrée d'impulsions (avant traitement) (1 Hz) E-19  Defaut circuit détection de courant
ler la modification de la valeur de la fonction en cours 30 Point de consigne PID (0,01 V) E-20  Interférence extérieure
31 Rétroaction PID (0,01 V) E-21 Interférence interne (horloge principale, etc.)
Fleche double Elle permet de basculer cycliquement entre I'affichage des para- 32 Erreur de poursuite PID (0,01 V) E-22  Défaut point de consigne PID
meétres d'état du variateur ou de '¢lément numérique a modifier P
—— . 33 Niveau d'activation PID (0,01 Hz) E-23  Défaut rétroaction PID
£ Confirmation Elle permet de confirmer la modification de la valeur s4 Auto}mlate prograrﬁmab!e - étape actuelle E-24  Défaut erreur de poursuite PID
% 35 Multivitesse sélectionnée E-25  Protection des bornes activée
36a38 Réservé

42 Temps cumulé du compteur interne (0,1 s) -
Marche Elle actionne la marche depuis le clavier 43 Sélection commande de marche (0 : par le clavier 1 par le bornier 2 : par liaison 32 Défaut de réglage automatique
de communication) E-33  Défaut du contacteur
44 Canal de consigne de fréquence principale E-36  Surchauffe du condensateur
, N . . . Arrét/réinitialisation  Elle provoque l'arrét du variateur selon le mode d'arrét sélectionné. 45 Canald - de fre liai - -
Réglages de parametres du code de visualisation En cas de défaut, cette touche permet deffacer le defaut et de anal de consigne de fréquence auxiliaire E37  Déconnexion du codeur
o remettre le variateur en veille. a6 Inlen;ne nomlna\e 014) E-38  Protection contre la survitesse
: 12 Multifonction Elle exécute la méme fonction que les touches Augmenter et 47 Tension nommgle av E39  Protection contre erreur de poursuite trop élevée
Diminuer. 48 Puissance nominale (0,1 kW) " -
Une rotation vers la droite augmente et une rotation vers la 49 Limite du couple électrique (0,1 % du couple nominal) E40  Défaut perte dimpulsions

gauche diminue. E-41 Détection entrée analogique déconnectée

50 Limite du couple de freinage (0,17 % du couple nominal)
Augmenter Elle augmente I'élément numérique sélectionné de la valeur ou 5 Consi de fré 001 H E-42 . .
@ le code de la fonction (appuyer longuement pour augmenter la o,nswgne e fréquence (0, 2) A-42 Protection de fréquence basse
vitesse) 52 Fréquence du rotor du moteur (0,01 Hz)
: 53 Couple de référence (pourcentage d le nominal av ns de rotation) E43 Protection contre la marche a vide
Diminuer Elle augmente I'élément numeérique sélectionné de la valeur ou ouple de reference {pourcentage du couple nominal avee sens de rotatio A-43
le code de la fonction (appuyer longuement pour augmenter la 54 Affichage couple actuel (en pourcentage du couple nominal avec sens de Eaa
vitesse) rotation) aagq  Protection contre les surcharges
55 Intensité du bus continu (0,1 A) £a5
56 Affichage débit instantané (0,3 m3/h) Ai45 Protection de puissance minimale
z A 57 Ter\5|on de cireut ‘ouvett 01V) - A-46  Protection de débordement du réservoir
Schémade cablage de base 58 Puissance de sortie (puissance active) (0,1 kW) - -
, . " A-47 Protection contre la sous-tension
. + 59 Energie absorbée totale (valeur basse) (1 kWh) -
vDC , ‘LI T 60 Energie absorbée totale (valeur haute) (10 000 kWh) A-51  Configuration de parametres incorrecte (FO1.00# F01.03)
['> SORTIE MOTEUR 61 Réservé A-52  Configuration de paramétres incorrecte
\j\‘ 62 Intensité du bus continu (0,1 A) A-53  Limite maximale d'alarmes atteinte
230/400 VAC —g—~~o— 63 Débit de refoulement de la pompe (0,1 m3/h)
50-60 Hz |

e o4 T,ens'?n d? C,'"?L”vt OWer_F 1) Verrouillage du clavier de I'afficheur :
o ORDRE DE 65 Energie générée journaliére (0,1 kWh) | Do appuyer sur ENTER pendant 4 s
HIDRONIVEL (solar) MARCHE 66 Volume journalier d'eau pompée (0,1 m?) _Z0Z0e
1 X4 67 Volume d'eau cumulé (bas) (1 m?) aDgp‘),e"e?'uSI"?gggL;J(e::wadvali; iesl afficheur :
toscano  f---------- TH5 Y2 ' 4 3 uy u
tos \ X5 SORTIES TRANSISTORS 68 Volume d'eau cumulé (haut) (10 000 m?)
9 s X6 Y3 PROGRAMMABLES Les parametres de visualisation par défaut varient en fonction de l'application programmeée. Ce guide indique la plus répandue dans
. X7 les applications.
ENTREES X8/DI Yéga
2| 10 MULTIFONCTIONS - Elément Description
com *) seiec AO1 SORTIES - ” , ; -~
PW TENS/CORR '\ a2 ANALOGIQUES Affichage numérique Affiche I'état actuel du variateur et les paramétres d'état.
+24 seLec B N e A Hz,V  Unités des paramétres d'affichage du variateur (ampéres pour l'intensité, volts pour la tension et hertz pour la fréquence).
TENSI GORR
'
@ A S MOD  Voyant menu: il indique I'entrée dans le menu de modification des fonctions. Aprés 20 s sans action sur aucune touche, le menu est automatiquement quitté.
* +10V v NG SORTIE RELAIS &
Al |E| e TC PROGRAMMABLE e ALM  Voyant alarme : il indique la détection d'une alarme ou d'un défaut par le variateur et que celui-ci est arrété ou en cours de réinitialisation automatique.
5 ENTREES ' & ®
] ANALOGIQUES Vo 485+ PORT DE S kot FWD Voyant marche avant : il indique que le variateur a regu un ordre de marche avant et
é éﬁa |E| | TENSfcoRe é COMMUNICATION é ; que le moteur tourne en avant. Siles deux voyants sont allumés, un freinage par injection de courant continu
oPCIO! 2 g Voyant marche arriere : il indique que le variateur a regu un ordre de marche arriére et esten cours.
TRANSDL]CTOR DE | | Q° Qo REV =
Fréquence d'accélération PRESION - > que le moteur tourne en arriére.
Indication de l'interrupteur (*) Fonctions FO1.15 et F08.18
(voir tableau Contréle RENSON

ZA Actipole , 2 Avenue de la Solette, 59554 Raillencourt-
Sainte-Olle

Affichage des paramétres d'état général du variateur)
de veille ou affichage des
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Caractéristiques dumoteur f A Spécifications pour pompe solaire TDS600
Applications spéciales : mode Solaire MPPT Applications spéciales : mode Solaire MPPT + PID P pourpomp
Fonction Description Unités Observations
- Variation de la vitesse du moteur par le biais de |a tension des panneaux Fonction Description Parametre Observations Type Série 4T Série 2S
F15.01 Puissance nominale du moteur kw Selon le moteur X P
glaiiesiModelMRRII(sconmance) F12.15 Sélection d de Solai 4 MPPT+PID Tension du bus continu d'entrée maximale (**) 800 Vcc 400 Vee
F15.02 Tension nominale du moteur \ Selon le moteur Fonction Description Paramétre Observations . Gllzieln G s SalElliE i
- - Tension du bus continu TDS600-2S =200V, Plage de tension MPPT&CVT admissible 350 Vec a 750 Vee 160 Vee a 380 Vee
F15.03 Intensité nominale du moteur A Selon le moteur Sélection du mode de fonction- F1226 1o mise en veille TDS600-4T = 400 V
. v FIZ1E nement L TP Tension d'entrée nominale 530 Vee/380 Vea 310 Vee/220 Vea
F15.04 Fréquence nominale du moteur Hz Selon le moteur emel e TDS600-2S = 220 V.
- F12.28 v 3 j i i iphasé iphasé
F15.05 Vitesse nominale du moteur tr/min Selon le moteur F1228 Tension du bus continu Ve sortie de veille TDS600-2S =220V de sortie de veille TDS600-4T = 440 V Tension de sortie nominale 380 Voa triphasée 220 Voa triphasée
F15.06 Normbre de paires de poles du moteur 147 Selon le moteur de sortie de veille TDS600-4T = 440 V F1229  Temporisation de sortie de veille 300 Secondes Rendement MPPT >97%
Tersion e s Ganii TDS600-2S = 200 V F00.20  Configuration des entrées analo- 0010 Al2 analogique Plage de fréquence de sortie 04600 Hz
F12.26 ] . Ve veille giques 4-20 mA - B
Adabtati t de mise en veille TDS600-4T = 400 V Rendement maximal >97 %
aptation au moteur F01.00  Sélection du canal de commande de 00 Clavier . -
) ) ) . ) F12.29 Temporisation de sortie de veille 300 Secondes la fréquence principale Degre de protection IP20 Refroidissement par
La fonction Adaptation au moteur permet de mesurer certains parametres du moteur qui P ——————— ey e —p— SRy — i . 20 Em— circulation forcée d'air
permettent au variateur daméliorer le controle vectoriel et déconomiser de I'énergie pendant le F12.30 Solgire Fréquence 35 Hz ' ? ’ dz E}c}'rzgu eun(éinaauxiﬁ;:smman © cserve R dati e choix d Jai td ‘at
fonctionnement. Activez la fonction F15.19 en fonction de linstallation, puis appuyez sur RUN. — ecomman ad'°"s pourie ¢ T",( edP?"[‘ea“,X s|° a,"resfe : I"" variateur. e duvari
EiRE Temps de détection de la - e F11.00  Mode PID 1 vValidation de fonction- La puissance des panneaux solaires doit étre égale a 1,3 fois la puissance nominale du variateur.
Fonction  Description Observations ) fréquence minimale nement en mode PID
- X X ~ . . T dattent € $ i i i ari
F15.19 Sélection de la fonction 1 sila charge ne peut pas étre déconnectée de I'axe du moteur F12.32 frfég]f;nc: nirr:ia?\);es 300 Secondes F11.01  Selection du canal de consigne 0 Consigne numérique
Adaptation au moteur 2 sila charge peut étre déconnectée de I'axe du moteur et que F11.02 Sélection du canal de rétroaction 1 Al2 entrée analogique
celui-ci peut tourner a vide F12.36 Courant de surcharge Courant Selon la pompe. Exemple 5 A = - - -
— F11.13  Polarité du signal de sortie 0 Action b
F1237 Temps de détection 10 S q
C t ~ I ;s I d . t . de la surcharge Eelelnel=) F11.16 Fréquence minimale PID 30,00 Hz §
F1 e
ontrole general du variateur Temps dattente F12.00  Sélection du mode de fonc- 1 Habilité e
F12.38 5 300 Secondes ; S
apreés surcharge tionnement avec utilisation
Fonction Description Paramétre  Observations Masque de mode d'affichage o d'une pompe a eau
F12.24 q h q Ao Sl = Décélération ] -
F01.04 Fréquence maximale pou- 50,00 Hz es protections du mode Solaire F12.06 Plage du transmetteur de pression Pression du (exemp{e 10 bar) (9,999 AT A1
vant étre pilotée par le clavier WEMEIHEHET (i 0¢) 0 1) F‘Vm‘;’?fu:éj F:“ﬁ%:“i
FO1.11 Fréquence maximale 50,00 Hz F12.01 Pression de référence Pressipn de (exemple 4 000 bar) (> F12.03) sPo sPo
consigne
H licati lai ; . ’ p
F01.12 Fréquence minimale 0000 2 (pour app ?caﬂons _SO alreé) F12.02 Fréquence de veille Fréquence de veille  (recommandée 37 Hz)
30,00 Hz (pour applications industrielles) - . ; .
F12.03 Pression de réveil Pression de réveil  (exemple 3 000 bar) (< F12.01)
FO01.15 Sélection du mode de com- 1 Commande par bornes d'entrée - - -
mande de la fonction RUN (voir Schéma de cablage de base) F12.04  Minuterie de veille 100 Secondes e
F08.18 Borne d'entrée X1 1 Marche avant M1 @
(voir Schéma de céblage de base)
F19.13 Detegtlgnl de surtension 140 % \ )
en décélération
0 Seéourité surcharge faible (moteurs) Application pour le maintien dun niveau d'eau constant
0z Modedesucharge 1 Seourité surcharge élevée i 5 i ' i Protection contre la marche a vide solaire, Solaire + PID Multipompe
(pompes et ventilateurs) dans les puits ou les réservoirs au moyen d'un point de ) pomp
Restaurer consigne PID.
. L. . F i D ipti Fonction Description Parameétre Observations
Sonde de niveau (pi€zo) requise (SN420) onction  Description A »
Fonction  Description Paramétre  Observations Foncti Deserinti o F12.40 Coefficient de protection contre la marche a vide F09.00 Configuration de la sortie Y1 37 ¢ moteur variateur
onction escription P; e b ] - ;
F00.14 Commande des 010 Tous les parametres par défaut sont res- “ Confi on-id p» ——— g - PT;‘H F12.41 Temps de détection de la protection contre la marche a vide F09.01 Configuration de la sortie Y2 38 1¢ moteur direct
parametres de taures (sauf le parametre 26 du groupe de Configuration : identique & fapplication avec iransmetteur de pression PID F12.42 Temps d'attente aprés protection contre la marche a vide F09.02 Configuration de la sortie Y3 39 2¢ moteur variateur
fonctions parametres denregistrement des defauts). F11.14 Polarité du signal de rétroaction 1 négative - - " -
F12.65 Courbe de protection contre la marche a vide, fréquence 0 F09.03 Configuration de la sortie Y4 40 22 moteur direct
. . .. , . Considérer les consignes et le niveau de sortie de veille comme le niveau de vide de la colonne d'eau. F12.66 Courbe de protection contre la marche & vide, fréquence 1
Application pour le maintien d'une pression constante (PID) . b : . .
F12.01 Pression de référence Pression de (exemple 8 m) = plage F12.67 Courbe de protection contre la marche a vide, fréquence 2 Temporisation asymétrique
i i de - col di int
Transmetteur de pression requis (TSP) consigne Sonae - colonne geau maintenue F12.68 Courbe de protection contre la marche a vide, fréquence 3
F12.03 Pression de réveil Pression de (exemple 2 m) = plage - — — Fonction Description Observations
Alimentation en courant alternatif (c.a.) réveil sonde - colonne d'eau pompée F12.69 Courbe de protection contre la marche a vide, intensité 0 P
. L . i 3 vide, i ité F12.43 Temporisation asymétrique, temps de marche Secondes
Fonc- Description Paramétre Observations Remarque : Les valeurs indiquées ici sont approximatives et doivent étre ajustées en fonction des F1270 Courbe de protection contre la marche a vide, intensité 1 P i q P
tion caractéristiques de linstallation. F12.71 Courbe de protection contre la marche a vide, intensité 2 F12.44 Temporisation asymétrique, temps d'attente Secondes
F12.15  Sélection du mode Solaire 0 Mode Solaire désactivé v . o —
- . 0 ® F12.72 Courbe de protection contre la marche a vide, intensité 3
F00.20  Configuration des entrées analo- 0010 Al2 analogique I> ‘ TSP
giques 420 mA 1 / F12.43 fleas F12.43 Fi2as F12.43
SN420 D — h— p—
F01.00  Sélection du canal de commande 00 Clavier de commande | ON
de la fréquence principale ; Courbes
F01.03  Sélection du canal de commande 20 Réservé R EEEEEERE | S detraval OFF
de la fréquence auxiliaire R S A S S A B I, t
2 0z 2 2 x ¥ g % 2 g2 &% g 2
F11.00  Mode PID 1 Validation de fonction- : ° sy
nement en mode PID e T i - J F15.03xF.12.40/100 Courbes .
F11.01  Sélection du canal de consigne 0 Consigne numérique [ - 8 oz . de marche Rempllssage de tuyaux
) 2 2 & ¢ 8 s ¢ 2 5 B & 2 3 vide
F11.02  Sélection du canal de rétroaction 1 Al2 entrée analogique , A B 1816 7 189 20 21 2 23 2 . P N .
— - - - 2 9 006 06 0 06 0 06 0 0 0 Fonction Description Paramétre  Observations
F11.13  Polarité du signal de sortie 0 Action 1 . - .
127 F11.19 Fréquence de remplissage de tuyaux 30 Fréquence (Hz)
F11.16 Fréquence minimale PID 30,00 Hz 12.
q F11.20 Temps de remplissage de tuyaux 60 Temps
F12.00  Sélection du mode de fonc- 1 Habilité (secondes)
tionnement avec utilisation . , . . .
dune pompe a eau Fonction de détection de rupture de canalisation F1271
F12.06  Plage du transmetteur de pression Pression du (exemple 10 bar) (9,999
transmetteur our 04 10 bar, f P
- — - P ) Fonction  Description Paramétre Observations F12.70 Cople des parametres
F12.01  Pression de référence Pression de (exemple 4 000 bar)
consigne (>F12.03) F19.27 Pression a atteindre 0a100 En % de I'échelle du F12.60
> Foncti D ipti P et Ob: ti
F12.02  Fréquence de veille Fréquence de veille  (recommandée 37 Hz) transmetteur > F onction escription arametre servations
F19.28 Temps de détection 0,0 4 500,0 Secondes F12.65 F12.66 F12.67 F12.68 F15.04 F00.27 Copie d et 10 Variat Clavi
F12.03  Pression de réveil Pression de réveil  (exemple 3 000 bar) P Opie des parametres ariateur — biavier
(<F12.01) F19.31 Activation 030 Arrét en roue libre sur défaut F00.27 Copie des parametres 20 Clavier — Variateur

F12.04  Minuterie de veille 10,0 Secondes






